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Diskrete Systeme
Automaten und Zustands-Übergänge

Beispiele

• Elektro-Pneumatik

• Modulares Produktionssystem (MPS)

• Servomotoren (und ihr Doppelcharakter)

Trennung von Steuerung und Arbeitsebene

Signalebene Energieebene

Modellierung mit Petri-Netzen
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Steuerung – Prozess - Umgebung

Steuerung Wirksystem Arbeitsprozess Umgebung
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Zylinder-Prozess-Modell

Function
Two proximity switches B1 
(retracted) and B2 (extended) signal 
the positions of the cylinder.

Process sequence
When the Start button is pressed the 
cylinder moves from one end 
position to the other. The cylinder 
must only travel once each time the 
button is pressed. In order to trigger 
a second motion of the cylinder, the 
button must be released and 
pressed again.

B1
B2

Start Button
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Signal Behavior

Initial position (inactive)
The cylinder is retracted

Sensoren und Aktoren

B1
B2

S0
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3/2-Wege-Ventil Druck-Knopf

Druckknopf
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Wegeventile
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Arbeitsprozess, pneumatisch
einfach wirkender Zylinder
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Arbeitsprozess, pneumatisch
doppelt wirkender Zylinder
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Pneumatischer
Steuer- und Arbeitsprozess, 
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Pneumatischer
Steuerungs- und Arbeitsprozess, 
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Pneumatischer
Steuer- und Arbeitsprozess, 
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Steuerungungskomponenten, elektro-pneumatisch

3/2-Wege-Magnetventil mit LED, normal geschlossen
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5/2-Wege-Magnetventil

Steuerung elektropneumatisch
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Steuerung elektropneumatisch
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Steuerung elektropneumatisch
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Zylinderprozess über SPS gesteuert

B1

B2

S0

Elements used
Cylinder 1.0, single-acting
5/2-way solenoid valve, spring-return
Coil Y1

Signal Behavior

Initial position (inactive)
The cylinder is retracted
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Simulation with COSIVIS
Start/Stop Simulation

Load PLC 
Prog.

Start 
Process
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PLC - Programm
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Petri Netz Zylinder 1
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Petri Netz Zylinder 7
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Petri Netz Zylinder 8
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Steuerung

Interface

Doppelw irkender Zylinder mit Steuerung
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Modulares Produktionssystem
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MPS-Film
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MPS-Simulation
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Servomotoren
http://www.seattlerobotics.org/guide/servos.html
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Das Innere
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Diskretes Verhalten erwünscht !
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Steuerung SV203


