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Modellierung mit Bond-Graphen
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Example 4.1 from Karnopp
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Beispiel E-Technik
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Example 4.11 from Karnopp

Beispiel Mechanik
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Karnopp 4-11b
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Minimierung des Graphen
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Modellierung in 20-sim

Siehe

20sim31GettingStarted

20sim34GettingStarted

or

newer documents from

Controllab Products B.V., Enschede, Netherlands
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Modellierung in 20-sim

Interaktive Demonstration mit

20-sim35.exe
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Objekte aus Bibliothek auf Tisch ziehen 
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Modellierungsschritte

Modell prüfen

Simulation starten

Parameter des Experiments bestimmen

Anzeige (Plot) definieren

Starte Simulationslauf
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Parameter und Plotvariablen
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Simulationslauf
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Interpretation

Anfangskraft (Se), durch Erdanziehung der Masse (I),
beschleunigt das MFD-System auf eine maximale
Geschwindigkeit (f), Energie wird in der Feder (C) 
und der Masse (I) gespeichert 
und Rückstellkraft wächst.
Masse schwingt wegen Trägheit (I) über den 
Gleichgewichtszustand hinaus. 
Wegen der Dämpfung (R) ist die folgende Amplitude
(Integral von f) geringer als die Ausgangslage.
Das gedämpfte System kommt schnell zu
einer stabilen Ruhelage 
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Ungedämpftes System
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Experimentiere !!
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